ung einer Monobildbefahrung wird eine
dos Bild gelegt, Hierbel mUssen bestimmte
> Annahmen zur Fesflegung der Messebene
2n, die zu Lasten der Genauigkeit gehen. Je
lessebene mit der tafsdchlichen Topogra-
de Ubereinstimmt, desfo besser sind die zu
enduigkeiten bei diesem Verfahren, Da bei
> die Objekte selbst nicht direkt vermessen
f es zu nicht vermeidbaren Differenzen und
nan bei einer Einzelbildbefahrung nicht von
Vermessung im elgentlichen Sinne.

Das Prinzip der Stereobildbefahrung ist die technische
Nachbildung des menschlichen Sehens. Das Motto |, Mit
dem Zweiten sieht man besser” trifft hierbel wirklich zu. Um
rGumlich zu sehen oder zu messen, bendtigh man zwel Au-
gen (Kameras), die dasselbe Objekt aus zwel unterschiedli-
chen Perspektiven befrachten. Mit nur einem Auge (Kame-
ra) kann die Entfernung zurm Objekt nicht bestimmt werden,
da sich der angezielte Punkt bei der Abbildung im Auge
bzw. Bild an jeder beliebigen Stelle auf diesern Raurmstrahl
befinden kann. Erst durch das Hinzunehmen des zweiten
Auges (Kamera), das dasselbe Objekt aus einem anderen
Winkel betfrachtet, ist eine exakte Bestimmung der Objeki-
koordinafe moglich. Die Stereobildauswertung basiert auf
dem mathematischen Prinzip des réumlichen Vorwdrts-
schniftes.

Grundlegende Vorausselzung fur die exakfe und prdzise Erfassung ist die leistungsstarke eagle-eye-Navigationsiosung!

Lase

scan

Der Verkehrsraum umfasst - messtechnisch gesehen -
Fl&ichen, wie etwa Fahrbahnen, Geh- und Radwege sowie
IIinfenhaffe und punkiférmige Objekte. Fl&ichenhafte Ob-
jekte und Querschnitte lassen sich auf Grund der hohen
Punkidichte gut mit Laserscannern erfassen, so dass sich
diese Technik zum Beisplel fUr die Bestimmung von Licht-
raumprofilen anbietet. Punktlagen oder Begrenzungslinien
werden vom Laser Jedoch nicht exakt getroffen. Mit Hilfe
von nachtraglichen Bearbeitungen kdnnen bestfimmte Ob-
jekte konstrulert werden. Dies ist jedoch aufwendig. Nur un-
fter Hinzunahme exakt orientierter Bilddaten lassen sich viele
Objekte In elnem Scan Uberhaupt exakt identifizieren und

bestimmen.

ma- und Vi

Um einheitliche und gleichzeitig vollstndige StraBenraum-
ansichten zu erzeugen, fUhren wir auch Panoramabildbe-
fahrungen durch, Zum Einsalz kommt ein leistungsfahiges
Pancramakamerasystem, Es handelt sich dabei um eine
sphdrische 360-Grad-Videokamera, die mit sechs Einzelka-
meras arbeitet, Das Kamerasystern ist in die bewdhrte und
hochgenaue eagle-eye-Navigation eingebunden.

Die Aufnahmen mit Video werden von eagle eye
- nur zu Dokumentationszwecken eingesetzt.

FUr die kentinulerliche Darstellung des StraBenraumes ist
neben den Panoramabildern das Video eine geeignete Al-
fernative. Messtechnlisch sind Stereobilder den Panorama-
und Videobildern gualitativ vorzuziehen. '
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